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Start mit Schreibmaschinen

1916



1955: Schreibmaschinenreparatur nach 2. Weltkrieg
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DAS UNTERNEHMEN IN ZAHLEN 2024
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RoOHRMaAX

Ihr Spezialist bei Kanalproblemen
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Wie funktioniert Objekterkennung in Videos?
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Al Modell auswahlen Fl'l'

- @ ultralytics  Ultralytics YOLOVS Docs @ Q seach () rscarvavies
Erweiterte Architekturen:
YOLOvS8 fuhrt hochmoderne Backbone- und Neck-
Architekturen ein, die die Merkmalsextraktion und

die Objekterkennungsleistung verbessern.

Home  Quickstart Modes Tasks Models Datasets NEW # Explorer Guides Integrationa HUB  Reference  Help

Ankerfreie Erkennung . "
Die Einflihrung eines ankerfreien Split-Ultralytics- I - ‘_ﬁ
Kopfes in YOLOvS fuhrt zu besserer Genauigkeit

o '
und einem effizienteren Erkennungsprozess. Benchmark

3 robofioe =3 .-h.,..-.,.u. |

Modell-Vielseitigkeit Gusen oo
YOLOVS8 bietet eine Vielzahl vortrainierter Modelle,
die fur verschiedene Aufgaben der Computer Vision
optimiert sind und verschiedene Betriebsmodi wie
Inferenz, Validierung, Training und Export
unterstutzen.

Introduction

https://docs.ultralytics.com/modes/train/



[]
Datensatz flr das Modelltraining entwickeln (OS) FI'I"F'T

Roboflow bietet ein reichhaltiges Repository an Open-Source-Datensatzen fur Aufgaben der Computer Vision und stellt Entwicklern und Forschern eine
Vielzahl von beschrifteten Bildern zur Verfigung, um ihre Modelle zu trainieren und zu testen. Diese Datensatze decken verschiedene Anwendungen ab,
einschlieBlich Objekterkennung, Bildklassifizierung und Segmentierung, und ermaoglichen eine schnelle Entwicklung und Experimentierung.

Vielfaltige Sammlung  vesmons S —

Zugriff auf Datensatze aus verschiedenen Bereichen wie o e e ‘ _

Gesundheitswesen, Landwirtschaft, Einzelhandel und mebhr, 9085 Total Images View ARl Inages

um sicherzustellen, dass Sie relevante Daten fur lhre ﬁb‘ T, ﬂh“} i 4 i K o ¥ *
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spezifischen Anwendungsbedurfnisse finden. S Nl L A s H o h

Vorverarbeitet und annotiert oo B PRSI0 | | S— e o

Profitieren Sie von Datensatzen, die vorverarbeitet und 7088 Images 1818 Images 179 images

sorgfaltig annotiert sind, was wertvolle Zeit und Muhe bei der

Datenvorbereitung spart und es Ihnen ermaglicht, sich auf PRI e presR Al St s A

das Modelltraining und die Bewertung zu konzentrieren.

Avigmentations Ho augmentations were applied.

Community Contributions

Gemeinschaftsbeitrage: Nutzen Sie die Kraft der
gemeinschaftsgetriebenen Beitrage, bei denen Datensatze
kontinuierlich von Forschern und Entwicklern weltweit
aktualisiert und erweitert werden, um Zugang zu den
neuesten und umfassendsten Daten zu gewahrleisten.

Quelle: https://universe.roboflow.com/



Erstellen Sie ein Modell fur das Trainin

Einfache Bildklassifizierung und Objekterkennung
Trainieren Sie Modelle zur Klassifizierung von Bildern oder zur
Erkennung von Objekten mit minimalem Programmier- und
Machine-Learning-Wissen.

Schnelle Modelliteration

Trainieren Sie Modelle zur Klassifizierung von Bildern oder zur
Erkennung von Objekten mit minimalem Programmier- und
Machine-Learning-Wissen.

Nahtlose Integration und Bereitstellung
Integrieren Sie Modelle in verschiedene Anwendungen und
stellen Sie sie in Cloud-, Edge- oder mobilen Umgebungen fur
die Echtzeit-Bilderkennung bereit.

Create a dataset

Q2
)

@

Microsoft AirSim
Drone Similator

Microsoft Azure

Language Cognitive Services

Train a model in Azure

Microsoft Custom Vision
Cognitive Service

Export the model to use
it locally

TensorFlow



Erstellen Sie ein Modell flr das Training




Erstellen Sie ein Modell flr das Training

Precision

Misst die Genauigkeit positiver Vorhersagen. Es ist das
Verhaltnis von echten positiven Vorhersagen zur Gesamtzahl der
positiven Vorhersagen (echte Positive und falsche Positive).
Hohe Prazision bedeutet, dass das Modell weniger falsche
Positive zuruckgibt.

True Positives (TP): Das Modell hat die positive Klasse korrekt
vorhergesagt.

Recall (Sensitivitat)

Misst die Fahigkeit des Modells, alle relevanten Instanzen zu
identifizieren. Es ist das Verhaltnis von echten positiven
Vorhersagen zur Gesamtzahl der tatsachlichen Positiven (echte
Positive und falsche Negative). Hoher Recall bedeutet, dass das
Modell die meisten positiven Proben zuruckgibt.

Mean Average Precision (mAP)

Mean Average Precision (mAP) ist eine wichtige Kennzahl zur
Bewertung der Leistung von Objekterkennungsmodellen in Azure
Custom Vision. Es bietet eine umfassende Messung der
Fahigkeit des Modells, Objekte in verschiedenen Kategorien
korrekt zu identifizieren und zu lokalisieren. mAP balanciert
sowohl Prazision als auch Recall und gibt einen detaillierten
Einblick in die Effektivitat des Modells.

d training on 17/06/2024, 10:26:32 using General domain

n it 1b6%efec-42a1-447e-9bdb-46f6c1561899

Precision @

Performance Per Tag

Precision

~

Recall @

Image count
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Ergebnisse analysieren

F1-Confidence Curve
Was ist es?

Eine Kurve, die den F1-Score Uber verschiedene Schwellenwerte
hinweg darstellt.

Wie interpretiere ich es?

Sie bietet Einblicke in das Gleichgewicht des Modells zwischen
falschen Positiven und falschen Negativen bei verschiedenen
Schwellenwerten.

F1 Score
Was ist es?

Eine MaBzahl fur die Leistung eines Modells. Es ist eine
Moglichkeit, die Prazision und den Recall des Modells in einer
einzigen Kennzahl zu kombinieren.

Wie interpretiere ich es?
0.9: Sehr gut
0.8-0.9: Gut
0.5-0.8: OK

AT

F1-Confidence Curve

Gloves

Helmet

Human

Safety Boot

Safety Vest

all classes 0.88 at 0.295

0.4
Confidence

https://github.com/ultralytics/ultralytics/issues/7307
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Ergebnisse analysieren

Normalisierte Konfusionsmatrix

Confuskon Matrix Normalized

Was ist es?

Eine Version der Konfusionsmatrix, bei der jeder Wert durch die Summe
der Werte in dieser Zeile geteilt wird.

Wie interpretiere ich es?

Die diagonalen Elemente reprasentieren die Anzahl der Punkte, fur die
das vorhergesagte Label dem tatsachlichen Label entspricht, geteilt
durch die Gesamtzahl der Punkte dieses Labels.

3
=
5
3

Die Konfusionsmatrix besteht aus vier Komponenten fur ein binares
Klassifikationsproblem:

True Positives (TP): Das Modell hat die positive Klasse korrekt vorhergesagt.

True Negatives (TN): Das Modell hat die negative Klasse korrekt vorhergesagt.

False Positives (FP): Das Modell hat die positive Klasse falschlicherweise vorhergesagt.
Das Modell hat die negative Klasse falschlicherweise vorhergesagt.

Safety Vest

wground

4% 1

Hurman Safety Boot Safety Vest background
Trua

https://github.com/ultralytics/ultralytics/issues/7307



Erkennung mit dem Modell durchfuhren

Was ist die Erkennungsaufgabe?

Die Erkennungsaufgabe in YOLO besteht darin,
Objekte in einem Bild oder einem Videostream
zu identifizieren und sie in vordefinierte
Kategorien zu klassifizieren.

Was ist der Vorhersagemodus?

Der Vorhersagemodus in YOLO ist eine
leistungsstarke Funktion, die fur
hochleistungsfahige Echtzeit-Inferenz auf einer
Vielzahl von Datenquellen ausgelegt ist. Er kann
Vorhersagen auf Bildern, Videos und sogar Live-
Streams machen.

Wie funktioniert das?

Im Vorhersagemodus nimmt YOLO ein Bild oder
einen Videoframe als Eingabe. Es fuhrt dann die
Eingabe durch das Modell, um Objekte zu
identifizieren und zu klassifizieren. Das Ergebnis
ist eine Reihe von Begrenzungsrahmen um die
erkannten Objekte zusammen mit den
Klassenlabels.

AT



Erkennung der Validierung

S 12 -> Einmundung




Erkennung der Validierung




Erkennung der Validierung

S 12 -> Einmundung

18,3 m




We have an exciting future ahead
Who has creative ideas?



KONTAKTDATEN

Fragen offen geblieben?

we_swile
fFor yowr
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Martin Puaschitz
Geschaftsfiithmung

We smile for your IT — Partnerschaft auf Augenhdhe,
fiir Ihre nachhalfige und effiziente IT-Losung.

PIT.at GmbH
t +43 507838 102 | m. 0043664/60141414

e. mariin puaschitz(@pit. at | w. PIT at
a. Griinbergstr. 15M/7, 1120 Wien

LinkedIn
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