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l. Vorstellung greenapex:

% Zusammenarbeit mit Startups, KMUs, Konzerne sowie O&ffentliche Ej]
Einrichtungen im Innovations- und Nachhaltigkeitsbereich:

o Innovationsberatung

o ESG - Consulting (Enviromental - Social - Governance):

o Strategieberatung : /
o Organisations- und Prozessberatung | e ;Q‘,L .
|

| '\h’: . ..'
< UnterstUtzung bei: r E )~ Pl.":'"" fq'.‘ s
o Umsetzen von Innovationsprojekten ¢ L '.:1 : C %Igﬂ
o Entwicklung von Produkten und Dienstleistungen - /

o Férderungen ot /

o Markteintritt und Skalierung

1 !
o Teamaufbau, Unternehmensgriundung, Joint Ventures, Kooperationen iy T—
< Die greenapex ist Beratungspartner der 10B, der Wirtschaftsagentur NO ‘
sowie der Wirtschaftskammer Osterreich - und ist ISO 17024 zertifiziert ~ (el E\M
(ESG- Management) Lp Y e 4 Ly
“ ,’0‘
OKO..... 0
we.... &= [N LIL3(eI0] pemn

Wi s ey,
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Professionelle Entwicklung individueller Softwareprojekte

IT-Agentur mit In-house Development

O Web /App / CMS / Cloud
O 3D Produkt-Konfiguratoren
O Virtual Reality & 3D Rekonstruktionen

O Kunstliche Intelligenz & Machine Learning M

roobiMO






Wie beginnen Kl-Projekte in Unternehmen?

green

_ apex robIMO



Von der Idee zum KI-Projekt

2. Daten prufen - was ist bereits vorhanden?
Welche Daten haben wir schon? Wenn keine Daten vorhanden sind, muss man diese erst sammeln. Tipp: Dateninventur starten.

3. Kleines Pilotprojekt auswahlen / geeignete Férderung WKO
Um schnell Ergebnisse zu bekommen und das Risiko gering zu halten. Beispiel: z.B. eine Produktionslinie, ein Produkt, ein Defekttyp.
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Wie beginnen Kl-Projekte in Unternehmen?

ldeen und Visionen auf dem Prufstand

roobiMO



Kl-Ideen ganzheitlich denken:

Akzeptanz und Verstandnis

robIMO



Ki-ldeen ganzheitlich denken: Akzeptanz und Verstandnis

,und, wie viele Mitarbeiter ersetzt er?”

!

green
y apex

Quelle: https://www.austrian-innovation-forum.at



Ki-ldeen ganzheitlich denken: Akzeptanz und Verstandnis

~Echt, das wollt ihr die Kl entscheiden lassen?”

[ renry =]

<@=EXPECTATIONS

Erwartungshaltung Technisches Verstandnis Rechtliches Verstandnis

roobiMO



Von der Idee zur Umsetzung:

Das Projekt digitaler Rundgeher

robIMO



Projekt: Digitaler Rundgeher

Anforderungen

.

< l Inspektion

((rr\\ -

e M o o o o A ST Llicken sc 'Q el or Auswahl geeigneter
=2 B Hardware,
) ] Sensoren

Bild, Gerdausche,

-—
o
o
-~

Know-how aus
Trainingsdaten

Leckspuren/
Verschmutzung

green
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Projekt: Digitaler Rundgeher

Herausforderungen

— robIMO
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Projekt: Digitaler Rundgeher

Daten prufen - was ist schon vorhanden?

Vorhandene Datenquellen

Checklisten Fotos Fehlerbilder Dokumentation

green
apex



Projekt: Digitaler Rundgeher

Daten sammeln - und was fehlt noch7

m-_.______,.

oo Energy Dog
B Energy Do
prc‘)| 7ggy1 " POl 78.1

EnergyDog
POI-007-06 S5s

%e:g

[ =]
=21
52
ME
#d
K3
vt
11
5]
[ = ]
T3
&
ES |
R
s
e
b o 51
B
ﬁ

Quelle: Olenchic via Pixabay | Robimo ro b ll IO



Projekt: Digitaler Rundgeher

Und was, wenn ich nur wenige Daten habe?

robIMO



KI-Ansatz

Ziel / Aufgabe

Eingabedaten

Herausforderungen

Anwendungsbeispiele

Datenbedarf (typisch)

Object Detection

Erkennen und Lokalisieren von
Objekten in Bildern oder Videos

Bilder, Videoframes

Uberlappende Objekte,
Skalierung, Beleuchtung

Autonomes Fahren, Uberwachung,
Medizin

Hoch — Zehntausende bis
Millionen annotierter Bilder

Image Registration

Uberlagern oder Ausrichten mehrerer
Bilder

Mehrere Bilder
desselben Motivs

Verzerrungen, Rauschen,
Auflosung

Medizinische Bildgebung,
Satellitenbilder

Mittel — Hunderte bis Tausende
Bildpaare

Computer Vision
(klassisch)

Verarbeitung und Analyse visueller
Daten ohne Lernen

Einzelbilder,
Videoframes

Beleuchtung, Schatten,
Skalierung

Qualitatskontrolle, Robotik, einfache
Bildanalyse

Niedrig — kaum Daten noétig

Computer Vision
(modern, Kl-basiert)

Lernen visueller Merkmale aus Daten

Bilder, Videos

Komplexitat der Szenen,
Generalisierung

Gesichtserkennung,
Objekterkennung, autonome
Systeme

Hoch

Anomaly Detection

Erkennen ungewohnlicher Muster

Zeitreihen, Sensor-
oder Bilddaten

Wenige Anomalien,
Datenungleichgewicht

Betrugserkennung,
Maschinendiagnose

Niedrig—mittel — auch
Normaldaten notig

Time-Series Models

Analyse & Prognose zeitabhangiger
Daten

Zeitreihen
(Messwerte,
Sensoren)

Langzeitabhangigkeiten,
Saisonalitat

Predictive Maintenance, Energie,
Finanzen

Mittel—hoch

Multimodal
Approaches

Kombination verschiedener Datentypen
(Text, Bild, Audio)

Text + Bild + Audio +
Sensorik

Datenalignment, Datenmenge

Medizinische Diagnostik, Chatbots,
autonome Systeme

Sehr hoch — viele multimodale
Beispiele notig

roobiMO




Object Detection

Erkennen und Lokalisieren von
Objekten in Bildern oder Videos

Bilder, Videoframes

Uberlappende Objekte,
Skalierung, Beleuchtung

Autonomes Fahren, Uberwachun
Medizin

Hoch — Zehntausende bis
Millionen annotierter Bilder

Image Registration

Uberlagern oder Ausrichten mehrerer
Bilder

Mehrere Bilder
desselben Motivs

Verzerrungen, Rauschen,
Auflésung

Medizinische Bildgebung,
Satellitenbilder

Mittel — Hunderte bis Tausende
Bildpaare

Computer Vision
(klassisch)

Verarbeitung und Analyse visueller
Daten ohne Lernen

Einzelbilder,
Videoframes

Beleuchtung, Schatten,
Skalierung

Qualitatskontrolle, Robotik, eifffache

Bildanalyse

Niedrig — kaum Daten notig

Computer Vision
(modern, Kl-basiert)

Lernen visueller Merkmale aus Daten

Bilder, Videos

Komplexitat der Szenen,
Generalisierung

Gesichtserkennung,
Objekterkennung, autondine
Systeme

Hoch

Anomaly Detection

Erkennen ungewohnlicher Muster

Zeitreihen, Sensor-
oder Bilddaten

Wenige Anomalien,
Datenungleichgewicht

Betrugserkennung,
Maschinendiagnose

Niedrig—mittel — auch
Normaldaten notig

Time-Series Models

Analyse & Prognose zeitabhangiger
Daten

Zeitreihen
(Messwerte,
Sensoren)

Langzeitabhangigkeiten,
Saisonalitat

Predictive Maintenance, Ener®e,
Finanzen

Mittel-hoch

Multimodal
Approaches

Kombination verschiedener Datentypen
(Text, Bild, Audio)

Text + Bild + Audio +
Sensorik

Datenalignment, Datenmenge

Medizinische Diagnostik, Chatbots,
autonome Systeme

Sehr hoch - viele multimodale
Beispiele notig

rOMO
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Projekt: Digitaler Rundgeher

Ergebnisse in Systeme integrieren...
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Projekt: Digitaler Rundgeher

... oder individuelle Losungen entwickeln

LIRS NN N SRR \ AN

Quelle: https://support.bostondynamics.com/ | Robimo r@bl I I 0



Projekt: Digitaler Rundgeher

Takeaways

green

_ apex roobiMO



Anwendungsfall Asset Inspection /

Digitaler Zwilling
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Asset Inspection / Digitaler Zwilling

Objektsicherheitsprufung

« Schnelle und kostengtinstige Erfassung der Gebaudehulle

» Berichterstellung & lickenlose Dokumentation
« Gewahrleistung & Garantie
« Reduktion Energiekosten

ag;in i DroneSense .
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Asset Inspection / Digitaler Zwilling

Anlagenzwilling
Digital Twin oo cu.

PRESSURE Industrial Plant OUTPUT

12,5 bar ALARM r | ¢ 245MW

High Temperature ?

TEMPERATURE /AN =

120°C - 4

PUMP STATUS
Running

PRESSURE

12,5 bar
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DIGITALER ANLAGENZWILLING
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Asset Inspection / Digitaler Zwilling

JWas fur ein Zwilling?”

roobiMO









5

Light







Asset Inspection / Digitaler Zwilling

Digitaler Zwilling

Shex i Dronesense (@) robiMO



Anwendungsfall Unterweisungs-

und Ausleihmanagement
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BRANDSCHUTZ

Unterweisungs- und Ausleihmanagement

Unterweisungen, Simulationen,
und Schulungen

VIRTUAL TRAINING
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Unterweisungs- und Ausleihmanagement

Digitales Ausleihmanagement

green
yapex
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Unterweisungs- und Ausleihmanagement
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Weitere Anwendungsfelder

~green

_ apex robIMO



Weitere Anwendungsfelder

(Produkt)-Klassifikation
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Weitere Anwendungsfelder

Qualitatskontrolle

Oberflache

Kunsststoff

Oberflachenfahler

Geometrie

= Qualitat: Aussortieren
Qualitat: OK

= Route: Rechts
Qualitat: OK Route: Links '

Route: Links

Echtzeit-Erkennung aktiv

green
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Anwendungsfelder

Montage- und Vollstandigkeitsprufung

green

roobiMO



Weitere Anwendungsfelder

Trendanalyse und Vorhersage

THY81D | Abfrage: 14:45:00 | 2023-08-26 15:15:32
FCST-WX OBS-WX
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Weitere Anwendungsfelder

Generative Kl und LLMs
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Team & Konsortium

Y rObIMO

VERMESSUNG
meixnenr

i DroneSense
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Diskussion und Austausch
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